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Behandlung von MOS-Bauteilen

Handl ing MOS components

Manipulation des composantes MOS

Hls-Bausteine sind besonders empfind-
Lich auf elektrostatische Ladungen.
Folgendes ist daher zu beachten:

e Elektrostatisch empfindliche Bautei-
te werden in Schutzverpackungsn gela~
gert und transportiert. &uf der Pack-
ung wird obiges Btikett angebracht.

8 Jedar Kontakt der Elementanschlisse
mit elektrostatisch aufladbaren Mate-
rialien ist unbedingt zu vermeiden.

g Anschidsse dirfen nue berihrt werden
wenn das Handgelenk geerdet ist.

a Als Arbeitsunterlage ist eine geer-
dete, teitende Matte zu verwenden.

s Printkarten nicht unter Spannung he-
rausziehen oder einstecken.

Prepared and edited by
STUDER REVOX

TECHNICAL DOCUMENTATION
Althardstrasse 10

CH-81058 Regensdorf-Zirich
Switzerland

We reserve the right to make alterations

Copyright by WILLI 8TUDER AG
Prinided in Switzerland

COrder Mo.: 10.30.1180 (Ed, 0789)

REVQXis a registered trade mark of WILL! STUDER AG Regensdorf

MOS components are egtremeky sensitive
to static cherges. Please observe the-
refore the following 'regulations:

g Components sensitive to static char—
ges  are stored and §hipped in protec-
tive packagings. On the package you
tind the above-mentidned symbol.

% Avoid any contact of connector pins
with foam packages and -foil made of
similar chargesble package material,

B Don’t touch the aoﬁnector ping, when
your w€rist is not grounded with a cone
ducting wristlet,

a Use a grounded conducting mat when
working with sensitive components.

a Never plug or unplug PCBs containing
sensitive components when the set is
switched on,

axtrémement
td  statique.

® Les composants MOS  sont stockés et
transportés dans des emballages pro-
tacteurs avee Le symbole susmentionné,
8 Eviter tout contact entre Les bro-
ches des cicuits et matériau suscepti-
ble de porter une charge flectrostati-
que.

a Ne touchez psas lLes broches des cir
uits si votre poignet nest pas rel
& La terre par un braclet conducteur.

8 Ytilisez un tapis conducteur relié 3
La terre quand vous travaillez aveg
des composants sensibles.
w Ne jamais enficher ou
circuits  imprimés si
SOUS tension,

e~
i

retirer des
L’ appareil est

}
i
i
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1. ALLGEMEINES '

T 2 3 4 656 7 : 1 2 .
I
|
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1.1 BEDIENUNGSELEMENTE i
# o= Mit diesen Tasten kann das Gerdt direke eingeschaltet (83 FROGRAM Mit digser T kann der £ingabemodus
rden i eire und ausgeschaltet werden.
Taste PLAY/HNEXT (41 aschaltet das Gerdt in den Ab- }
§ ging singelegte Disc wird ab dem ersten QO] IE-ZENSOR Infrarot-Eanfinger fenster
Lt.
: STOP [16] schaltet das Gerdtr nue ein; die £101 CURSOR Mit dem CURSOR kann jede Stelis
iten FAUSE und LOCATE schalten das Cerdt am Beginn des ; Anzeige angefahren und  danac
ten TRACK auf Pause. i Bedart editiert werden. Beim G
ke der Taste PLAY/NEXT {41 startet den Abspielvor— ! blinken aditierba Teile dag
; wenn mit einer Zahlentaste 1) und PLAY/NEXT [4] ; Bisplayvs.
et wurde, so wird ab dem vorgewdhlten TRACK |
= 1 gewsntren T [11] PROGRAMSTEP +/~
: Ligse Tasten erleuben wahrend g
B - ! Frogrammierens das Aufwdrts=~ [+] resp.
. B ' Abwirts~ [-1 Bléttern im Programm.
Bedienungsel ement Funktion
5 A . . 121 TRACK/TIME Mit disser Taste kann wihrend des
[1l# Tasten 0 - 9 Ziftfern-Eingabetasten fir die direkte ; Frogrammierens die Anzeige von TRACK-
Anwahl  eines Stickes (TRACK  oder | (Stlck-3  auf TIME- (Zeit) Eingabe
FHDEXY  in Verbindung mit der Taste i umgeschaltet werden, :
PLAY/NEXT [41 resp. INDEX (51, :
" e ) [131  MARK Im  Programmiermodus kann mit  dieser
[2l  rise-dchublade . . . . Taste wihrend des Abhdrans eine Start-
Diese Schublade fUhrt die Compact Disc | und/oder  Stoppmarke  gesetzt  werden
dem Laser~Laufwerk zu. Sie wird durch ' CNUP DISC~TIME? . B
Dricken der Taste LOAD [6] aus- und |
eingefahren. t141  STORE Speicherlade-Taste, muss nach
e N ) . ! Programmachritt-Eingabe
LZI8 PFause Mit dieser Taste kann der Abspial- ) werder.
vorgang jederzeit unterbrochen werden.
bricken der Taste PLAY/NEXT [41 setzt [lsy | gop Diese Taste Lasst eine €D oder ein
den Abspielvorgang an der unterbroche-~ Programn e Wi
nen Stelle wieder fort, Endloshetr iah.
i floshe afy |
[4ld#  PLAY/REIT Abspieltaste. Erneutes Dricken Ldsst (1618 STOR 3 diessr Taste unterbricht den
das ndchste Stdck abspielen. Dricken spielvorgang und  L§ + den Lasar- .
nach dem Betatigen der fittern-Ein- aster in die Anfangsposition £u»
9'59?3319”, E17 Lasst das  ausgewdhlte rickkehren.,  (Untecbricht  auch ein ;
Stick abspielen. Laufendes Programm).
(51 INDEX Indextaste. Erneutes Dricken Ldsst das £171 DISPLAY Schaltet die Zeitenzeige TIME im  Feld !

Stuck ab dem ndchsten Index abspielen.
Dricken nach dem Betdtigen der Zif-
fern-Eingabetasten [1] (dsst den aus-

(C) um. vier untersc
zeigen sind miglich:
a) DISC-TIME (Zeit seit CO-Anfang).

tedliche Zeitan— ;

gewdhlten Index abspielen. Ist die CD b TRACK~TIME (Zeit selt TRACK={Stickd .
nicht mit Indes verssghen, so wird beim Anfang. R i
Betdtigen —dieser Taste immer  zum ) TRACK-REMAINING~TIME (Zeit bis zum !

nichsten TRACK gesprungen. Ende des TRAGKS ©9tic

i,
A~ e . . . a4y DISC-REMAINING-TIME (Zeit bis zum
[&1¥  LDAD Durch Betdtigen diezer Taste fahrt die Ende der 0. .
Digc-Zehublade [21 aus resp. ein. !

e A . . X . L8]  auyostop Biese Tasts unterkricht den Abspiel-
HE L Mit u}eier faste kann dai Gerag ?32_ ‘ vorgang  am Ende des gerade laufenden
“”? d”“?e?“qfﬁtat wg;dun. LLfEZTb”e | Stickes oder Programm- krittes

feila des Gerdtes bleiben alterdings | (PAUSE). Driicken der Taste PLAY/NEXT

immer eingeschaliet (STAND BY).

: [41 setzt den Abspielvorgang fort.
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[191 < Mit dieser Taste kann in einem Stlck
jede Stelle gegen den Anfang hin ange-
fahren werden. (Gedriickt halten = kon—
tinuierticher Ricklauf).

{201 VOLUME +/- Mit diesen Tasten werden die Pegel des
Kopfhérer-Ausgangs wie auch des
Ausgangs VARIABLE OUTPUT veréndert.
Die Pegelanzeige  erscheint bei
Betdtigung dieser Tasten fir kurze
Zeit im Segment [G] des Displays (nur
beim B226-S).

ANZEIGEFELD

Al 101 tFy;
STEP) 4 lpause |
- AUTOSTOR]| .
14 Ll [Eeor
3 —F "5 '25‘jx:if——?£;‘
L L UL gk bl ko L et D

(211 >

{221 PHONES

[231# LOCATE

Mit dieser Taste kann in einem Stick
jede Stelle gegen das Ende hin ange-
fahren werden. (Gedrickt halten = kon-
tinuierlicher Vorlauf).

Klinkenbuchse fir Kopfhdrer 200
600 Q@ (nur B226-S).

Locator=Funktion. Beim
dieser Taste wird der Abspielvorgang
unterbrochen und das Gerdt an der
Stelle des Letzten PLAY/NEXT-Befehls
auf PAUSE geschaltet.

Betdtigen

[C1 TRACK TIME INDEX

(D1 AUTOSTOP

In diesem Feld steht die aktuelle
Stick—~ (TRACK~-) Zeit (seit Stickbe-
ginn) oder CD-Zeit (seit CD-Anfang).

Im Programm-Mode kénnen hier auch eine

Endzeit, ein End-Stick oder -Index
stehen.
Sichtbar bei aktiviertem AUTOSTOP-

Betrieb.

LAl STEP Nummer des aktuellen Programmschrit-— LEJ PAUSE Anzeige der PAUSE-Funktion.
tes; im Programmiermodus blinkt der gy gop Sichtbar bei aktivierter LOOP-Funktion
Schriftzug STEP; im normalen Abspiel- (Endlosbetrieh)
modus ist diese Anzeige nicht ’
sichtbar. [G1 Inhaltsverzeichnis; fehlende Punkte
Links = bereits abgespielte Stlicke,
FBY TRACK TIME INDEXIn diesem Feld wird in der ersten und totale Anzahl Punkte = Anzahl der
ek X -
Zzweiten Stelle das spielende Stidck Sticke auf der eingelegten CD
(TRACK) und in der dritten und vierten . : "
, tautstdrkenanzeige (nur B226-S); wdh-
Stelle der zugehdrende INDEX (wenn rend der Einste?Lung der Kopfhdrer-
vor:anden) fngzze;gt.szzévs K hi Lautstarke bzw. des variablen Ausgangs
Im rogramm Mode es . ann nier wird kurzzeitig der Pegel angezeigt
auch eine Anfangs~Zeit (Min. und Sek.) (Auflésung ca. 2 dB/Segment)
stehen. ’ ’
1.2 ANSCHLUSSFELD
B126 B226-S
CERIg e PR e ) I
ST ® @
e |0 . “®0e _
O.w? . m ®rwo o £
1 || \
N Ll Li =
1 3 4 123 4
Anschluss Funktion (33 DIGITAL QUTPUT 2 gleichwertige Digital-Ausgdnge:

{11 FIXED OUTPUT Normpegel-Ausgang:

Umax.: 2,5 V

eff.
Ri: <500 Q, kurzschlussfest.

£2]1 VARIABLE OUTPUT Ausgang mit variablem Pegel:

y: 0,0 ... 2,5 Veff.

Ri: <500 Q, kurzschlussfest.

[4] SERIAL LINK

Vollsténdige serielle Information der
CD; Llinker Kanal, rechter Kanal, und
Subcodes.

Umax.: 0,50 Vpp,

Ri: 75 Q.

Serieller Steueranschluss fur den
Anschluss eines externen IR-Empféngers
B206 oder des Controtllers B200.

Ueber diese Buchse kann auch der
interne IR-Empfanger ausgeschaltet
werden (Pini mit Pin2 und Piné mit
PinS verbinden).
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DEMONTAGE ANLEITUNG

INHALT Seite 2.1 ALLGEMEINE HINWEISE

2. DEMONTAGE—-ANLEITUNG 0 2/1

2.1 ALLGEMEINE HINWEISE D 2/1 ACHTUNG: Vor dem Entfernen von Gehduseteilen und elek-

2.1.1 Bendtigtes Werkzeug D 2/1 tronischen Baugruppen muss das Gerdt vom

2.1.2 Zusammenbau D 2/1 Netzanschluss getrennt werden!

2.2 GEHAUSE D 2/2

2.2.1 QOberes Deckblech b 2/2 Hinueise:

2.2.2 Seitenblenden b 2/2 s Bei Aus- und Einbauarbeiten elektronischer Komponenten
sind die eingangs dieser Service-Anleitung aufgeflihrten

2.3 BED IENUNGSEINHEIT D 2/3 Richtlinien zur Behandlung von MOS-Bauteilen zu be-

2.3.1 LC-Display D 2/3 achten.

2.3.2 Keyboard-Print, Kontaktmatten, Tasten D 2/3 w Um Beschéddigungen an geldsten Kabelverbindungen und

2.3.3 Kopfhdrerbuchse B226-58 D 2/3 Steckern bei Ein- und Ausbauarbeiten zu verhindern, sind
diese in den daflir vorgesehenen Aussparungen an Gehduse-

2.4 LAUFWERK D 2/4 und Montageteilen zu versorgen.

2.4.17 Laufwerk austauschen D 2/4

2.4.2 (D-3chublade D 2/4 2.1.1 Bendtigtes Werkzeug

2.4.3 Schubladen-Motor D 2/4
1 Kreuzschlitz-Schraubendreher .............. Grésse O

2.5 ELEKTRISCHE BAUGRUPPEN D 2/5 1 Kreuzschlitz-Schraubendreher .............. Grdsse 1

2.5.1 Transformator PCB b 2/5 1 Kreuzschlitz-Schraubendreher .............. Grésse 2

2.5.2 MICROPROCESSOR PCB D 2/5 1 Schraubendreher .........c.iiiiiienneennns Grosse 2

2.5.3 DECODER PCB D 2/5 1 Schraubendreher .......... . 0t iiiinnannn Grosse 3

2.5.4 LC-DISPLAY PCB D 2/6 1 Flachzange

2.5.5 ILLUMINATION PCB B126 D 2/6 1 Pinzette

2.5.6 SERVQ PCB D 2/6 1 Innensechskant-Schliissel "Inbus™ .......... Grosse 2

2.5.7 Primdr-Sicherung D 2/6 1 Innensechskant~Schlilssel "Inbus™ .......... Grosse 3

- 1 Innensechskant-Schlissel "Inbus”™ .......... Grosse &

1 Innensechskant-Schllssel "Torx™ ........... Grosse T 8
1 Innensechskant-Schilssel "Torx™ ........... Grdsse T10
1 Gabelschlissel .................... Schlisselweite 11
1 "ESE"-Arbeitsplatzausriistung Best.Nr.: 46200

Empfehlung: Arbeitsplatz mit einem Baumwolltuch auslegen,
um Kratzspuren am Gerdt zu vermeiden.

2.1.2 Zusammenbau

Der Zusammenbau erfolgt sinngemdss in umgekehrter
Reihenfolge der nachstehend beschriebenen Ausbau-Anlei-
tungen unter Beachtung der angefldhrten Montage-Hinweise.
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2.2 GEHAUSE

2.2.1T 0Oberes Deckblech

, -

-» Fig. 2.1
o A der  Gerdte-Rickseite § Schrauben [1] Lésen wihrend
i Abdeckung hinten leicht nach unten gehalten wird.
blech wurde werkseitig leicht vorgespannt).

Montagehinweis:
Abdeckblech erst in die Nut der Frontleiste schieben und
d hinten nach unten dricken und die Schrau-

2.2.2 Seitenblenden

Schrauben [2] Lisen.

REVOX B126/226-8

i

BEZ b3
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2.3 BEDIENUNGSEINHEIT

-> Fig. 2.3 / Fig. 2.4
s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
» Seitenblenden entfernen (Abschnitt 2.2.2).
8 Von Gerdte-Unterseite:
4 Schrauben [3] Ldsen.
a Von Ger&te—QOberseite:
2 Schrauben [4]1 mit Fdcherscheibe und Masse-Kontaktfeder
Lésen.
2 Schrauben (51 Ldsen.
n Bedienungseinheit nach vorne vom Gehduse abheben.
s Kabelverbindungen Ldsen:
- Verb.-Kabel [6] KEYBOARD LEFT -> MICROPROCESSOR PCB
- Verb.-Kabel [71 KEYBOARD RIGHT -> MICROPROCESSOR PCB
- Verb.-Kabel {31 LC-DISPLAY -> MICROPROCESSOR PCB
- Verb.-Kabel [91 Kopfhérerbuchse -> DECODER PCB
(nur B226-S)

2.3.1 LC-Display

-> Fig. 2.4
s Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
s Beidseitig je eine Schnappklammer [101 unter angemesse-
nem Kraftaufwand aus der Einraststellung biegen und das
LC~Display aus der Bedienungseinheit heben.

2.3.2 Keyboard-Print « Kontaktmatten « Tasten

-> Fig. 2.4 / Fig. 2.5
» Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
s Auf den Keyboard-Prints je 2 Schrauben [11]1 Ldsen.
a Schnappklammern sukzessive, von einer Seite beginnend,
aus ihren Eingriffstellungen biegen und wahrenddessen
den Keyboard-Print [121 vorsichtig nach oben abheben.

Vorsicht:

» BerUhrung der Gold-Schaltkontakte vermeiden.

» Bedienungseinheit nicht wenden: die Tasten kénnen
herausfallen.

Bei demontiertem Keyboard-Print [{12] kénnen die Kontakt-
matten [131 und Tasten [14] nach oben entfernt werden.

Die Tasten [15] der oberen Tastenreihe mit Alu-Kappen kén-
nen mit Lleichtem Druck nach vorne aus der Halterung ge-
drickt werden,

Montagehinweise:

s Vor der Montage Partien wie Kontaktfl&chen an Keyboard
und Schaltmatte, Display und Displayfenster mit fussel-
freiem, sauberem Lappen von Staubansatz befreien.

s Vor dem Einsetzen des Keybhoard-Prints die Kontaktmatten
exakt in die Zentrierstifte und zwischen die Schnapp-
kLlammern ausrichten.

s Sicherstellen, dass alle Schnappklammern Uber dem Print
eingegriffen haben.

2.3.3 KopfhOrerbuchse (nur B226-%S)

a Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).

s Sicherungsfeder aus Bronze entfernen.

s Schnappklammern aus ihrer Einraststellung dricken und
die Buchse aus der Halterung ziehen.
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.4 LAUFWERK l
|

2.4.1 Laufwerk austauschen

e
o

-> Fig.
Deckblech entfernen (Abschmitt 2.2.1)

] ux ade ausfahren
g Den ka trang 171 (Fig. 2.67 freilegen. )
[ ‘at umdrehen und auf die Oberseite Legen.

@ & Schrauben (187 Losen und das Laufwerk mit dem Lauf-
vorsichtig herausheben. Das Laufwerk kann  in
seiner Setriebslage abgelegt werdsn, ohne beschédigt zu
“dert,

tvertiindungen (171 auftrennen.

4 Sehrauben [191 der 2 Laufwerktriger Losen.

aufwerk austauschen.

Montagehinweis:
it nach der Montage die 0 am Schubladen—Sehiuse,
2o ist das Lautwerk entsprachend zu justieren.

E.b.2 Um@ hublade

. -2 Fig. 2.7
v Laufwerk und Laufwerkkorh nicht entfernen! Zumindest den
LdufWPr% v immer am ausgebauten Schubladengehduse be-
’ ilbitdt; dieg Schubladenmechanik

Toleranz@n LInQP”t@LLl)

ren &ﬂbﬁ&hﬂitt 2.5,
[20) Ldsen. Die gange LD-Schublade mit Lauf-
kann nach hinten oben aus dem Gerdt gehoben werden.

T

li

g
i

2.8 "o
hentiernen €Ar* ;
ndde entternen ;

PROCESSOR PLB -3 Schubladen=-Motor T

egrenzer [221 Ldsen. ;
Ldsen. ben Schubladen-Motor entfernen. §
Hnuff@ur@ngpr am Gewinde wieder mit Loctite i
!

i
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2.5 ELEKTRISCHE BAUGRUPPEN

2.5.1 Transformator PCB 1.769.450/451/452

-> Fig. 2.9 / Fig. 2.10
» Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
& Verbindungskabel [251 Transformator PCB -> DECODER PCB
Losen.
= Netzkabelzugentlastung [27] Lésen.
a Die 4 Schrauben [28] ldsen; der Transformator PCB  kann
nach hinten aus dem Gerdt gezogen werden.

2.5.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

-> Fig. 2.11
s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
Kabelverbindungen Lbsen:
- Flachkabelverb. [29] MICROPROCESSOR PCB -> DECODER PCB
- Kabelverb. {301 MICROPROCESSOR PCB -> KEYBOARD LEFT
- Kabelverb. [31] MICROPRQCESSOR PCB -> KEYBOARD RIGHT
- Kabelverb. [32] MICROPROCESSOR PCB —> LC-DISPLAY
- Kahelverb. [33] MICROPROCESSOR PCB -> Schubladen-Motor
- Kabelverh. [34] MICROPROCESSOR PCB -> Laufuwerk
(siehe Abschnitt 2.4.1).
n 1 Schraube [35] ldsen und die Mitnehmerlasche entfernen.
s 4 Schrauben [36] Ldsen und den MICROPROCESSOR PCB
ca. 10 mm nach hinten ziehen.
s Kabelverbindung [341 MICROPROCESSOR PCB -> Laufwerk
durch die Offnung im Schubladen—Gehduse ziehen und flach
Uber den Print legen.

s Den MICROPROCESSOR PCB vorsichtig nach hinten aus

dem

Gerit ziehen bis die Kerbe [37] mit der Gehauserlickwand

blndig ist.
w Der Print kann nun aufgestellt und aus dem Gerét
fernt werden.

2.5.3 DECODER PCB 1.769.421/422

ent-

s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).

u Kabelverbindungen
- Flachkabetverb.

-> Fig. 2.10 / Fig. 2.12

Ldsen:
{381 DECODER PCB ~> MICROPROCESSOR PCB

a3

Verbindungskabel {25] Transformator PCB ~-> DECODER PCB
Kabelverb. [391 DECODER PCB ~> Kopfhorerbuchse B226-8

Kabelverb. [401 DECODER PCB —> ILLUMINATION BOARD B126
Schrauben [411 (6sen und den DECODER PCB nach oben aus

dem Geridt ziehen.
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2.5.4 LC-DISPLAY PCB 1.769.255/455%

Oheres Deckblech entfernen (Abschnitt
Seitenblenden entfernen (Sbschnitt 2
Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2
3 Schrauben [42]1 Losen ung den Print oben
aus den Fihrungen zishen,

2
[

anheben und

Montagehinkeis:
g LC-BISPLAY mit einem fusselfreien und trockenen Lappen
chne Druck abwischen. Staubfrei einbauen.

2.5.5 ILLUMINATION PCB 1.76%.5465% (nur Bi2é&)

=» Fig. &
Lech entfernen (Abschnitt 2.2.1
n entfernen (Abschnitt 2.2.27.
s Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
8 Fabelverbindung (601 TLLUMINATION PCE -> DECODER PUB L&-
san.

a ¢ Schrauben [43] Lésen.

w Gbheres Deg
& Seitenblend

2.3.4 SERVG BCB

“» Fig. 2.%4 / Fig. 2.15

ach Absohnitt 2.4.1 vorgehen
Laufwerk hochkant aufstelien, nie suf die Achse des
Disc-Motors oder die Laser—-0ptik Legen!
e Mit der einen Hend das Laufwerk halten, mit der anderen

Hand die 4 Schrauben [44] Lésen.

(Wertkz L= Sbschnitt 2.1.12.
 Die beiden Kabelverbindungen [451 und [461 Lisen.

2.5.7 Primdr-Sicherung

res Deckblesh entfernen (Abschnitt 2.2.1).
Primdr-3icherung ist von cben zugénglich.
Sicherungstvp:

TH ¥aL = T 400 mAS250 W CSLOWD
2207240 VAL = 1 200 mAJZ50 ¥ (SLOW)

Montagehinkeis:

8 Hach einem  Sicherungswechsel ist der  Kunststoff-
Beruhrungsschutz  der  Sicherung unbedingt wieder zu
montieren.
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3. FUNKTIONSBESCHREIBUNG
INHALT Seite
FUNKTIONSBESCHREIBUNG D 3/1
3.1 DECODER PCB 1.769.421/422 D 3/2
3.1.1 Stabilisierung der Speisespannungen D 3/2
3.1.2 Digitale Signalverarbeitung D 3/2
3.1.3 Digitale Filterung b 3/2
3.1.4 Digital/Analog Wandlung D 3/3
3.1.5 Pegeleinstellung und Kopfhorerverstérkung D 3/3
3.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404 D 3/4
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3.2.3 IR-Empfanger D 3/5
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3.3.1 Laserstrom—Steuerung D 3/6
3.3.2 Signal-Prozessor D 3/6
3.3.3 Fokus—Regelung D 3/6
3.3.4 Radial-Regelung D 3/6
2.3.5 Automatic Gain Control (AGC) D 3/6
3.3.6 Discmotor-Regelung D 3/6
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3.1 DECORER PCB 1.76%.421/422

Aut  dem [ECODER BCARD sind die folgenden Schaltungen \
untergebracht:
e Stabilisierung der Speisespannunqgen.
8 Digitale Signalverarbeiiung.
a Digitale Filterunyg.
® Digital/analog Wandlung.
8 Pegeleinsteliung und Kopthirerverstirkung.

21,1 Srabilisierung der Speisespannungen

-» Fig. 5.1

bie Spaisespannungen (+5 ¥, -5 V¥, +5 VSTBY, -10 VSTBY,

+i2 ¥V, =185 ¥ werden durch Spannungsregler (ICT ... IC5

stabilisiert. Oie +10 v— und ~i0 Y-Speisespennungen fir

den Disc-Motor werden vor den 5 V-Stabitisatoren abgegrif-
fen.

=)

ig  Spannungen +5 VSTBY und -10 VYSTEY sind auch in ausge-
schaltetem Zust: vorhanden., Sie versorgen das Mikropro-
zessorsvstem und den I[R- kmgfuaqar im Starel by-Betrieb wmwit
str
ke

o, Alle dbrigen Speisespannungen werden durch den
roprozesser mit dem Signal PSON ein- resp. ausgeschal-
. Zum Einschalten Legt der Mikroprozessor das Signal i
ON auf +5 ¥V, dadurch werden die Transistoren Q4, Q3 und
Hﬁ Le:tenﬁ, de Lingstransistoren 91, &%, G und Q7 werden
ebanfally Leitend.

Gie Dioden D&, U8, D14 und 016 verhindern beim Ausschalten
ainen Polarititswechsel der pezse SRENTIUNGEN .

Das wit 01, D2, R2Z und C1 gebildete Signal SEHSE Ober- !
Wacht die Sekbunddrsparnung des Transformators. Fatlt !
dieses Signal unter 4,3 ¥ ab (Netzausfall), so werden die ;
Transistoren Q11 und 8132 Leitend, die Tramsistoren Q14 und Fig. 3.
@15 werden sperrend, das Relais K1 f8tlt ab und schliesst ;

die Audiosusgdnge nach Masse kurz (MUTED.

..:;r?

1.2 pigitale Signalverarbeitung

Das  durch einen Bandpass (R&5, C34, (35) gefilterte
Signal HF wird in IC% in Audiodaten und Subcodedaten auf-
aﬂf&!L% Ein integrierter PLL (R34, R4%, R53, RSL, CR24,
G2, @167 regenariert den Clock for die Audicdaten.
Weiter ist ICE flr die Fehlererkennung und Fehlerkorrektur
verantwortlich, das RAM (109) dient dabei als Zwischen-—
ﬂp@igher.
¢ Subcodedaten  (GDA, GRA, 0CL) und der Word Select
CEWAB/SSMY werden dem Mikroprozessor zugefihrt. Das Signal
DEEM  erkennt eine Disc mit Presmphasis und schaltet die
Hihenabsenkung der Analogverstirker entsprachend.

3.1.3 Bigitale Filterung

-» Fig. 3.2 !
IC10 enthiit neben der Hauptzeitbasis (Y1, 11,2806 MHz)
SGchaltungen zur Linearen Interpotation von bis zu & unkor-
rigierbaren Abtastwarten, der Fegelsbschwichung und der
digitalen Fitterung.
Aug den Daten von ICE (SDAB, SCAR, EFAR, DARE, CLAB, WSAB
und  XSYSF werden das serielle Ausgangs-Signal 125 (DABD,
CLBD, WSBD} wund das digitale Ausgangssignal (DOBM) gene—
riert.
Durch eine Auflésung wvon 16 Bit mit Vierfach-0versampling
und  anschliessender digiteler Filterung wird eine effi-
ziente Unterdrickung von 5térfrequenzen oberhalb 20 kHz
arraicht.
Der  Mikroprozessor senkt mit dem Signal ATSB Caktiv  "L™)
wahrﬂnd des Suchlaufs den Ausgangspegel um 12 dB. Mit dem
Signal MUSB tektiv "L") wird der Ausgang Langsam stummge-
schalter (soft mutingy. F

N
5
[ ]
3
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3.1.4 Digital/Analog Wandlung

-> Fig. 3.2
IC11 decodiert den seriellen I2S-Datenstrom (DATA,
ordnet die 16 Bit-Worte kanalweise und wandelt die Daten
des Linken und rechten Kanals gleichzeitig (kein Zeit-
multiplex-Verfahren) in analoge Werte.
Die analogen Ausgénge (R-OUT, L-0UT) gelangen Uber ein
phasenlineares Bessel-Tiefpassfilter mit umschaltbarer
Charakteristik (Signal DEEM, fur €D's mit/ohne Preem-—
phasis) zum Leitungstreiber.

3.1.5 Pegeleinstellung und Kopfhorerverstdrkung B8226~S

~> Fig. 3.3

Die vom Mikroprozessor (ber die Datenleitung ausgege-
benen Sollwerte der Volumen—Steuerung werden in IC6
(Schieberegister / Latch) zwischengespeichert und steuern
paraltel einen Dual Digital/Analog-Wandler (IC7). Die ana-
Logen Ausginge dienen als Abschuwdcher vor den Operations-
Verstirkern (IC102, 1C202), deren Verstdrkung fest einge—
stellt ist.
Fr spezifische Anwendungen kann die fest eingestellte
maximale Ausgangsspannung (2 V ff) erhtht werden. Dazu ist
der Widerstand R108 (bzw. RZDg) zu vergrdssern. Das Ver-
hdltnis Rgi ¢ 2zU R, ist ein Mass fir die Erhdhung der
verstarkung (z.B. §¥08 = 24 kQ -> +6 dB); die maximale
Aussteuerung der Operations-Verst#rker ist zu berick-
sichtigen (Clipping!).
Um Ein- und Ausschaltknackse zu verhindern, werden alle
Ausgénge im ausgeschalteten Zustand Uber das Relais K1
nach Masse kurzgeschlossen. Der Mikroprozessor steuert das
Relais mit dem Signal PSON. Beim Einschalten wird PSON "H"
und Q12 und Q13 sperren. Der Kondensator C19 wird Uber R27
Langsam aufgeladen und nach ca. 2 Sekunden werden Q14 und
Q15 Leitend, das Relais K1 zieht an. Beim Ausschalten wird
PSON "L", @12 und Q13 Leiten, der Kondensator C19 wird
entladen, Q14 und Q15 sperren und das Relais K1 fallt
sofort ab.

1%
ke
z

S0
@8 i«

ety

o
TTT

oA, e or )
o 1¢ von fNE BN

G Azt G aaL

PR }\\: 132428

0 a0y o

& lou“} (133828515

Fig. 3.3
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3.2 MICROPROCESSCR PCB 1.749.402/404 :

Auf  dem MICROPROCESSOR PFCB sind die folgenden Schalt—
ungen untergebracht: .
v Mikroprozessor-3ystem ‘
8 Schubladenmotor-Steuerung
e IR-Empténger
e Seriatl Link ! -

3.2.17 Mikroprozessor-8ystem !

-» Fig. 3.4
Verwaendet wird der Mikroprozessor MCA303Y CICT8).
Extaerne Speicher sind IC14 (ROM 32K x &) und IC1S (RAM 2K
¥ 8. Die Adressen-Kontroller (IC11, ICE, IC12) decodieren
gemginsam die sechs hédchstwertigen Bits (A10 ... A15) des
Addressen-Bus und generieren die Select-Signale (SEL-ROM,
SEL-RAM, SEL-PORT, EPORYTT ... EPORT4).
Mit IC1Y ist eine Reset-Schaltung realisiert. Sie startet
den Mikroprozessor beim Anlegen der Netzepannung mit einem
RESET.
fras ganze Mikroprozessorsystem und die I/0-Ports sind (ber
die +% VETBY Speisespannung immer mit Spannung versorgt,
auch wenn das  Gerdt mit der Taste POWER ausgeschaltet
wurde. Dadurch ist es moaqlich, dass der Mikroprozessor die
isespannungan der restlichen Baugruppen mit dem  Signal
PECN ain~ und ausschalter.

Interne 1/0 Ports

ourch Oricken der Taste "LOAD" entsteht an Ping ein NMI-
Impuls, dieser initialisiert den Mikroprozessor, so dass
das  Mikroprozessorsystem bei einem undefinierten Zustand
mit der Taste LOAD neu gestartet werden kann.
tber die Ports RIBURIN und BIBUSOUT kann der Mikroprozes-
sor mit einem an der Buchse SERIAL LIMK  angeschlossenen
REVOX~ControLller B200 oder mit einem 8206 IR-Empfinger
kommunizieren.
Lie Signale DRAM-B Ceingefahren) und DRAW-F {ausgeiahren)
geben die Pogition der CD-Schublade an. Mit den Signalen
CRAWIN  und DRAWOUT f8hrt der Mikroprozessor die Schublade
ein resp.  aus. Das Signal DRAWSENSE Oberwacht den Strom
des 3Schubladen-Motors, bei zu grossem Strom  (Hindernis)
wechselt der Mikroprozessor die Drehrichtung des Motors.
Mit dem Signal RE-FIL z8hlt der Mikroprozessor im Suchlauf
die Spuren, und das Signal TL-LAT ist "L", wenn sich der
Laser-Abtaster nicht mehr in der Spur befindet.
liber die Einglnge GDATA, GCL, GRA und SWAB/SSM Liest der
Mikroprozessor den Subcode der Disc, und mit dem Ausgang
MUTE  schaltet er bei CO-ROM-Platten die Analogausgings
stumm. Der Digital-Ausgang bleibt aktiviert, so dass
daruber Daten von CD=-ROM-~Platten ausgegeben werden kénnen.

Externe 1/0 Ports .
tber die Ausglnge PO ... PS5 und die Eingdnge P10 ... P4 ! b
CICS, ICP) fragt der Mikroprozessor die Tastatur ab, i
Gie GSignale RE, RP und TL informieren (ber die Position j
des  Laser~Abtasters. Mit 31 bewirkt der Mikroprozessor ‘
; Start-up=-Prozedur, die Laser-Dicode und der Fokus- |
Eegelkereis werden aktiviert. !
Gie Ausgdnge BQ ... B3 (IC14) steuern den Radial-Regel-
i
i
1

kreis, das Signal MUSE schaltet im Suchlauf alle Ausgénge
stumm  und  mit ATSB wird der Ausgangspegel um 12 dB  ge-
genkt. k
IR-REC wird flr ca. 1 Sekunde auf "H" geschaltet, wenn der i
Mikroprozessor einen IR-Befehl empfangen hat. |
IC4 steusrt mit seinen Ausgdngen (DLEN~1, DLEN-2, DATA und

CLEs die Treiberbausteine des LC-Displays. .
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3.2.2 Schubladenmotor~System

-> Fig. 3.5

Der Schubtadenmotor—Verstadrker (IC14, @1, G2) wird vom
Mikroprozessor mit den Signalen DRAWIN und DRAWOUT ange-
steuert. Wird die Schublade wahrend des Ein-~ oder Aus-—

u-:i (2'

fahrens blockiert, so steigen der Motorstrom und die Mo-
torspannung. Das Signal DRAW SENSE wird daraufhin "L", und
der Mikroprozessor &dndert die Richtung der Schubladen-
Bewegung.
3.2.3 IR-Empféanger 3.2.4 Serial Link
-> Fig. 3.6 -> Fig. 3.6
Mit der IR-Empfingerdiode (DP1) empfangene IR-Befehle Uber die Buchse SERIAL LINK konnen Steuerbefehle emp-
werden im Decoder (IC1) decodiert und Uber die Leitung fangen und Status-Rickmeldungen gesendet werden. An ihr

BIBUSIN zum Mikroprozessor gesendet. Dieser quittiert den
Empfang mit IR-REC, die rote LED (DL1) im IR-Empfénger-~
fenster Leuchtet fur ca. 1 Sekunde auf.

kénnen die REVOX~Gerdte B200 Audio/Video Controller oder
B206 als IR-Empfénger angeschlossen werden.

Anschtuss 3 der Buchse fihrt das serielle Datensignal,
Anschluss 1 Masse und Anschiuss 5 die Speisespannung
+5 VSTBY.

Der interne IR-Empfadnger kann mit einer Spannung von 5 V
zwischen den Anschliissen & und 2 ausgeschaltet werden.
Dies kann auch mit der auf die Buchse geflhrten Speise-

spannung geschehen: Anschluss 1 mit
Anschluss & mit Anschluss 5 verbinden.

Anschluss 2 und

o
| R
u‘“‘ A= w Rysny b
: .‘:_‘ 1 3 aud L] oyl "-li,
B [T W w L)
it ] el Lgu
13
[T
L
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sl L P soen
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Fig. 3.6
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3.3 SERVO PCB |

-» Fig. 3.7

auf  dem SERVO PCB sind die folgenden Schaltungen T
untergebracht: i

§

B Laserstrom-$teuerung i
n Signal Frozessor
e Fokug Regelung

an Radial Regelung ‘ .
s Automatic Gain Control (AGD) !
m Bisc Motor Regelung

3.3.1 Laserstrom—-Steuerung

Das  Signal LT steuert Gber den Transistor @ 6108 den
Strom durch die Laserdiode. Die Monitordiode gibt eine der |
Intensitdt des Lasers proporticonale Spannung (LM fir den i
LaserstromRegelkreis in IC &101 (TDA S708) ab.

Mit dem Trimmpotentiometer R 31046 Lisst sich die Laser-
Intensitdt einstalien.

3.3.2 Signal-Prozessor

Ber  Signal-Prozessor IC 6101 (TDA 5708) bilcet aus den
er  Fotodicden-Strédmen (D1 ... D4 die Radialfehier-
gnale RE1 und REZ f0r die Radialfehler—Ragelung in IC
g2 CTDA 5709), sowie die Regelsignale FE und FE . flr
die Fokusregelung.

FOCUS

.
Fow

[ V]

}
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3.3.3 Fokus-Regelung

Die in IC 6101 (TDA 5708) aus den Strdmen der Empfanger—

dioden D1 bis D4 gebildeten Fokus-Regelsignale FE und FEi ag

werden im als LEAD/LAG-Verstdrker geschalteten Leistungs-
verstarker IC 6104 Pin 1,7,8 (TCA 0372) verstarkt und
steuern den Antrieb der Fokus-Linse.

3.3.4 Radial-Regelung

Um der Spur auf der Disc folgen zu kénnen ist der Laser~

Abtaster in einem Dreharm montiert, dessen Antrieb &hnlich
dem eines Drehspul-Instrumentes konzipiert ist.
Die beiden Radialfehler-Signale RE1 und REZ werden in IC
6102 (TDA 5709) verstdrkt und ausgewertet. Der nachge-
schaltete LEAD/LAG-Leistungsverstidrker IC 6104 Pin 3,5,6
(TCA 0372) steuert den Radialmotor.

3.3.5 Automatic Gain Control (AGC)

Eine 1in IC 6102 (TDA 5709) realisierte Schaltung hdlt

die Bandbreite und damit auch die Verstérkung des Radial-
regelkreises konstant.
Ein 650 Hz-Sinussignal (€ 2150, ¢€ 2151, R 3150) wird in
den Radialregelkreis eingespiesen. Verdndert sich die
Verstarkung, so verdndert sich auch die Phasenlage des
zurtckkehrenden  Signals gegentber dem eingespeisten
Signal. Ein integrierter Phasendetektor vergleicht die
beiden Signale und bestimmt so den Verstdrkungsfaktor.

3.3.6 Discmotor—-Regetung

Um den Datenstrom von der Compact Disc méglichst kon-
stant zu halten, wird die Drehzahl der Disc geregelt. Ab~
hdngig von der Position des Laser—-Abtasters wird die Um-
fangsgeschwindigkeit eingestellt. Das Drehzahl~Korrektur-
Signal MSC wird im Decoder (IC8& auf DECODER BOARD
1.769.421/422) gebildet. Dieses pulsbreitenmodulierte
signal hat im Abspielmodus eine Einschaltdauer von etwa
50%, wdhrend der Startphase (Hochdrehen der Disc) fir ca.
0,2 Sekunden 98%. In IC 6103 wird das Signal in einem
Verstdrker zum Discmotor-Regelsignal VC geformt.
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4. ABGLEICHANLEITUNG
INHALT Seite 4.1 ALLGEMEINE HINWEISE
4 ABGLEICHANLEITUNG D &4/1 r

I VORSICHT: Etektrisierungsgefahr bei gedffnetem Geridt!
[ ALLGEMEINE HINWEISE D 4/1 | Teite im Ger&t fdhren Netzspannung.
4.1.1 Benttigte Messgerdte D 4/1

Von STUDER REVOX angelieferte Module kdnnen ohne Ab—

4.2 MESSPUNKTE D &4/2 gleicharbeiten in das Gerdt eingesetzt werden.
4.2.1 Vorbereitungen D 4/2
4.2.2 DECODER PCB 1.769.421/422 D 4/2 4.1.1 Bendtigte Messgerdte
4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404 D 4/6

n Kathodenstrahl-0szilloskop
4.3 EINSTELLUNGEN D &4/8 s Digitalvoltmeter
4.3.1 Kontrolle der Laseroptik D 4/38 ® Test~CD Nr.3 Best. Nr.:46240
4.3.2 Korrektur der Laseroptik D 4/8 mn Test-CD Nr.5A Best. Nr.:46241
4.3.3 Laserstrom einstellen D 4/9 u Glas~CD fur Optikeinstellungen Best. Nr.:46242
4.3.4 Focus-0ffset Abgleich D 4/9 u NF-Voltmeter
4.3.5 Test fUr die Hall Motor Steuerung D 4/10 w» autom. Klirrfaktormessbricke

a Messfilter (fur Klirrfaktormessung)
4.4 MESSEN DER AUDIO-DATEN D &4/11 a Tiefpassfilter 30 kHz
4.4.17 Klirrfaktor D 4/11 = A-Bewertungsfilter
4.4.2 Ausgangspegel und Kanalgleichheit D 4/11 = Abgleichschraubendreher
4.4.3 Frequenzgang D 4/11 = "ESE"-Arbeitsplatzausristung Best. Nr.:46200
4.4.4 Ubersprechen D 4/11
4.4.5 Fremdspannungsabstand D 4/11
4.4.6 Gerduschspannungsabstand D 4/12
4.4.7 Phasenlinearitdt D 4/12
4.4.8 Akustische Beurteilung D 4/12
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4.2 MESSPUNKTE

REVOX B126/226-5

4.2.1 Vorbereitungen

v Hetzsteoker ziehen.
w Oh
B Gerdt wisder ans Netz anschliiessen.

Bezeichnungen:

In den nachfolgenden Tabellen zind die Signaitnamen oder
Anschlusse von Bauglementen aufgeflhrt. Dabei bedeuten:

£.at = Kollektor von Transistor @1
g.a1 = is von Transistor Q1
E.a1 = Emitter von Transistor @1

RT11/112 = gemeingames Potential der Widerstdnde R111

und R112.

&.2.2 DECODER BOARD PCB 1.76%.421/422

es Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.

~» Fig. &.1

=
E Hame POWER ON POWER OFF
t Umin. Rippla Lmie. I Ripple
1.
o SR B A #M.2V | 2.0¥
- L O T .0 v
3 +i0.4 ¥ .4 v +13.2 ¥ 0.1 v
4 “T11.6 ¥ 0.6y ~15.8 ¥
S v DGy 3.5 v 0.0 v
¥ 0.5 ¥ ¥ 0.1 v
v W
Ty ¥
.1 Q\/ ‘h!
; T ¥
[N
i
LY ¥
¥ ¥
2V 0.5 v Y
TV 0.5 ¥ ¥
B 2.1 ¥ v
ooy 2.1 % + 0.5 ¥
Dy 0.6 v ~26.5 ¥
Sy 0B v 0.0V
z + 5.2 9
.2 0.0
&t -5 - 5.2V 0.0 ¥
22 b #iE v +12.0 ¥ 0.0 v
=15 ¥ ~15.0 v 0.0 Y

~> Fig. 4.2
= Fig. 4.3

. - o o
/ e, /,a" o S \"m. / \\
i "/ "~/ .
Koo s R

MIM. VOLTAGE

i

(i

A :

W ;
;
|
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f
Name POWER ON POWER OFF
SATA BEGQUEST imicroprosessor Internal signall
1
24 | c.a13 | + 0.7V 0.0 v —
25 1 C.q14 + 0.1V 0.0V ;e
25 ¢ a5 2.0V 0.0 v ACKNOWLEDGE (saA 7210 tnternai signall i
l —>',““"<*'mu:n
QRA i
A . |
Name PREEMPHASIS YES PREEMPHASIS NO ¢
| (toxtow  itekmiok!
acL o el \
27 | DEEM + 4.0V 0.0 v ! LML
28 | €.99 +12.0 v -15.0 v b e
QDATA HIGH IMPEDANCE -ﬁ-m---@ HIGH IMPEDANCE
a Test-CD Nr.3 einlegen und Track 4/8 (1 kHz, 0dB) ab~ Fig. 4.4.1 Q~CHANNEL TIMING WAVEFORMS {normal mode)
spielen.
® Mit Kathodenstrahi~0Oszilloskop messen. BATATEGUEST imimsmonornaras sl
_Ir
Name Unom. Umin. FREQUENCY ACKNOWLEDGE (sAA 7210 nternal signalt
. f 1
29 I¢ 10%1: ACCESS FRAME REFRESH FRAME
pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp | 1 kHz, sine-wave QRA IO T B e
30 pin 7 7.0 vpp 1.0 vpp | 1 kHz, sine-wave ’ i I 1 [~ L
. “’{”‘"""%"‘"HD;ACC
31 IC 102: acL !
pin 1 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave 1
}
22 | Ic 201 WATA____ ¢ & .
pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpep 1 kHz, sine-wave
33 pin ? 7 G va 1_0 Vpp 1 kHz' S-ine_.wave {THISWILLREPEATUNYILQCLGOESLOWJ
34 | IC 202: Fig. 4.4.2 Q—CHANNEL TIMING WAVEFORMS (refresh mode)
pin 7 .0 Vpp 1 kHz, sine-wave
35 R111/112 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave Fig. 4.4
36 R211/212 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
37 | L-VAR 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
38 R—VAR 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
) . r Umsc
39 PH~L 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave START SEQUENCE
40 | PH-R 18.0 Vpp 1 kHz, sine-uave —_] 98% DUTY CYCLE
41 L-FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave o —
42 R-FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave u
MsC
T—“ ‘ SPEED TOO LOW
0~ -t
Name Umin. REFER TO:
Unsc
- R STOP SEQUENCE
43 | MsC Fig. 4.5 1 H ‘l 2% DUTY CYCLE
44 | IC 8: 0 .
pin 22 | + 2.6V " ! o
45 pin 24 + 1.6V MSC S,
46 | pin 25 | DC: 1.6V SO DOTY GYOLE
AC: 1.5 Vpp o o
47 pin 29 Fig. 4.4 i : t
48 pin 30 Fig. 4.4 R
49 pin 31 Fig. &.4 Fig. 4.5
50 ¢ 10:
pin 1 Fig. 4.6
51 pin 2 Fig. 4.6
52 pin 3 Fig. 4.6
53 pin & Fig. &.6
54 pin 6 Fig. 4.6
55 pin 7 Fig., 4.6
56 pin 14 Fig. 4.7
57 | Ic 11:
pin 1 Fig. 4.8
58 pin 2 Fig. 4.8
59 pin 3 Fig. 4.8
60 pin 4 Fig. 4.8
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Auswahlverfahren fir R52 (Decoder PCB):

-> Fig.4.9...Fig.4. 11
bie hier beschriebenen Schritte sollten an folgenden
Prints durchgeflihrt werden:
- B126 bis Serienr. 7815: 1.769.421.00
- B226-5 bis Serienr. 101649: 1.769.422.00
Yorgehen:
n 2 Stecksockel 53.03.0218 auf den Print einléten.
% Beim Decoder IC 8 zwischen Pin 33 (SWAB/SSM) und Masse
einen Kondensator €60 33pF 59.34.2330 auf der Riickseite [y R A
anldten. CRL ap———ee . EBleny oL A%
B 10
oA ,— ieoa [N L3
In kaltem Zustand durchfihren: FOT Y A -1 VY wfe
u Test-CD Nr.5A eintegen. QL Saet L% PO s
m Der Wert des Pull-up Widerstands R52 wird mit Hilfe qumy P oAbl o |3
eines Widerstandnetzwerkes und eines Drehschalters er-— ssn-—"_"‘—‘-‘“ Sohbfs L
mittelt, damit der positive Winkel des PLL-Fangbereichs A
bei 55° Liegt. s cs s
s Drehschalter S in Stecksockel fiir R52 einstecken, wobei §. Mg
das Verbindungskabel zwischen Print und Drehschalter P4-4e o SA 7 = fe
nicht mehr als 0,2 m lang sein sollte. “S‘PM,, ne 0 s ”
s Den Schalter nach rechts drehen, bis EFAB-Pulse (Pin 36) -} W KRGS e
vorhanden sind (ca. 5-10 sec in jeder Stellung Lassen). Dt 4t< e l““‘ oy P2
® Anhand der Skala des Drehschalters den Wert fir R52 ab- [R5 ] A ol
Lesen. o e
a Mit der Test-CD Nr.S5A (Track 9,17) dberpriifen, ob EFAB- s | a5
Pulse oder "Knackser” vorhanden sind. Tt gan s o hs .
‘-'-“ e o8 ce v ™Y
*“—I_ EUS R IR TN ek B Y BT BEUY BT
® .4" L2
" =8 —e Fig. 4.10
Ol o “le re -/ -0
- 2] o o O
'y P9 - e O
o e ® e © 2V
he 8 ® o0 he o °
- Fie . o ©
98 s e £ X o s
o ) o™ w |9 & =1 N =] =]
N - [>=] =)
P P e Ic 8 ...\Q\ ® © & ] - -
[ N\ |
L g e @X c24
- o & =R
O e
mv
. eee o o L] Lo l |
o @
o _. 22
- o |
) @ .- e Ic 8
L o =4 SAA 7210
¥ e o
[ S———— |
¢ Position |Resistor|RS2 6 270k {820k
®— RS54 —@ switeh S |(Q)
R4S —@ 7 240k 620k
1
8 220k $10k
©oeo o] 2 390k
4 - 9 200k 390k
Y EYRCRL O 3 360k 6,34
10 180k 330k
s 4 330k 2,2M
Fig. 4.9 1 160k 270k
5 300k 1.5M

Fig. 4.11




STUDER REVOX REVOX B126/226—S B4

4.,2.3 HMICROPROCESSOR PCB 1.769.402/405

-» Fig.s.12 .
e Messh gung: Abspielmodus mit Test-CD Ne .3, sofern :
nichts anderes vermerkt. -
Name SIGNAL PLAY STOP POWER OFF
G f:
1 pin 1 RE TTL 6502 + 5.0 ¥ 0.0
e pin & RE-FIL |TTL &50Hz G.0 v v 5.0V
z pin ¥ TL + G0V +5.0¥ 0.0V
& nang + 5.0V + 5.0 ¥ + 5.0 ¥
g 53 .0y + 5.0V + 5.0V
&1 pin 9 | TL=LAT | + 5.0V 0.0 | +5.0V
7 pin 10 TL-RES + 5.0 + 5.0 + 5.0V
ORI
2 pin 13 EQ + 5.0V 0.0y 0.0 v
@ pin 14 B1 + 50V + 5.0V 0.0V
10 pin 1% B2 + 5.0 + 5.0 ¥ 0.0 ¥
T pin 18 23 0.0 v 3.0V 0.0V
tame DRAWER MOVES OUT DRAWER MOVES IN
DREAW IN 0.0y 5.0 W
DRAW OUT! + .0 v 0.0 v
It 14:
14 pin 1 = 4.5 Y &, 3V
5 pin 7 + 3.9 ¥ - 3.9 ¥
1é E.oatial - 4,0 ¥ G0 ¥
E HName DRAWER BLOCKED DRAWER UNBLOCKED
{
E 17 | DRAWSENSE a.0 v + 5.0V
Nama BRAWER POSITION:
I8 BETWEEN OUT
18 | DRAW F 0.0 ¥ 0.0 v + 5.0y L -
19 | DRAW B + 5.0V 0.0 ¥ 0.0 v
- g T&HH&l.H“NN&FRH’HIR&M&'&
Eh Pl w i
Name Signal NO KEY mwummmm ' oy Ll ; I L“
PRE KEY PREZIED l
e
0 z 1 Pio + 5.0y TTL SIGNAL ‘
Ed 3 Pt + 5.0 TTL SIGNAL
a2 & Fie + 5.0 Y TThL SIGHAL
2% & B13 + 5.0 Y TTL SIGNAL .
24 37 5 P14 + 5.0V TTL SIGHAL ‘
w7 —
25 pin 15 PO + 5.0V TTL SIGNAL ;Fig= 4.12 ;
2 pin 14 | P1 + 5.0 TTL SIGNAL . :
o pin 16 2 + 5.0V TTL SIGHAL ‘ :
23 pin 17 | P + 5.0 Y TTL SIGNAL }
&% pin 18 Fé 5,0 TTL SIGHNAL |
3G pin 19 | PS5 + 5.0V TTL SIGNAL :
. i
|
§
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Name SIGNAL PLAY SEARCH CUEING </>
IC 10:
31 pin 16 | ATSB +50VY} +5.0V 0.0v
32 pin 17 MUsB + 5.0V 0.0v + 5.0V
33 pin 19 PULSE 0.0v + 5.0 V PULSES
i
Ic 18:
24 pin 27 MUTE 0.0 v & AUDIO CD
+ 5.0 V& CD ROM
Name Signal WITHOUT WITH
IR SIGNAL IR SIGNAL
Ic 10:
35 pin 12 | IR-REC 0.0 v + 5.0V
Name Signal POWER ON REMARKS
IC 18:
26 pin 6 RES + 5.0V
37 pin 8 NMI + 5.0V "LOAD": 0.0 V
Name SERIAL LINK CONNECTOR
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1<=>2; 4<=>5
DL 7:
38 pin 7] + 0.3V + 0.1V
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1€=>2; 3<~->5
DL S:
39 pin 5| +5.0vV 0.0V
40 £.q9 0.0 v + 3.7V
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4.3 EINSTELLUNGEN

HINWEISE
Per  (D-Mechenismus ist ein uptunmrhan1arhwn Prazisiong= i
instrument und ist deshalb nur am Chassis anzufassen und
keiner Staubeinwirkung auszusetzen.
bie Laser=0ptik kann mit einem Luftpinsel gereinigt
werden. Feinfgungsmittel sind nicht zu verwenden, sie kdn-
wen beim Bindringen in den Fokussier-Mechanismus diesen |
zerstoren. ' et
fBas Ch-Laufwerk chmierenden Lagern versehan
und hedart
Yarsichts
for Lase

3

zhl kann das menschliche Auge verletzen. Ein
drfektwv E?uhL;uk in die Optik, das Verwenden eines Spie—
Lt oder einer Lupe ist nicht empiehlenswert.

-» Fig. 4,13 / Fig. &4.14

B ausschab ten urwd Netzstecker ziehen.
3 ausbaven Csbschnitt 2.46.17.

l

]

1

I
4.3.17 FKontrolle der Laser-Optik

I

w Das ausgebauvte Laufwerk (ohne Laufwerklorb) unter eine

Lichtgquelie Legen. VYor der Lichtguelle einen Faden odar

Draht spannen, so  dass dieser einen geraden, dinnen
Schatten auf das Laufwerk wirft.

g DPen kleinen Spiegel auf die Laserlinse und die Glas-CD

theides  in Set Nr.:46242 enthalten) auf das  Laufwerk

TRANSFARENT]

- QRIECTE

w Den  Laser-abtastarm  in Mittelstellung bringen und das

Lautwerk so drehen, dass der Schatten der Lichtguelle im
Zentrum des Abtastarms und parallel zu diesem verlduft.

s Beim Betrachten der beiden Schattenlinien auf der Glas- !

€0 und auf dem Spiegel (Fig. 4.13) darf deren seitlicher :

Varss nicht mehr als 2,5 mm betragen. I

m Laufwerk so aufstellen, dass die Schattenlinie senkrecht I

zum Abtastarm, aber durchs Zentrum des Spiegels auf der ;

Ldaﬂr“p tik verlduft. (Fig. 4.14) =

|

|

|

1

Legan. Fig. 4.13

tliche Ver<atz der Schattenbinien dart auch hier
hr a

ﬁ1¢ht me 3 2,5 mm betragen.

.6 Forrektur der Laser-Optik

~» Fig. 4.15 |

w Kontroblle der La N :

a = @chrauben LAY L is sich die Lagerplatte [BI1 ver- !
Bsst. (Fig. 4.15) !

a @ der Lagerplatte gemdss Fig. 4.15 korrigieren.

[ korrekter Lage die Schrauben [A] wvorsichtig fest-

drehien.
u Einstellung der Laser-Optik erneut Oberprifen (Abschnitt

einbausn.

g

~ ORJBCTIVE

i
i
i
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4.3.3 Laserstrom einstellen

’ -> Fig. 4.16 GND e
.t ® Das lLaufwerk aus dem Gerdt nehmen (Abschnitt 2.4.1). [ T e e o e e e
! % Den SERVO PCB abschrauben (Abschnitt 2.5.6). L Y

s Den CD-Spieler auf den Kopf stellen und Laufwerk in !
Normalposition auf den Boden stellen.
LR n Test—-CD Nr.3 (TRACK 1) abspielen. i “

A
b b

! i s Mit Trimmpotentiometer R 3106 auf dem SERVO PCB eine R3102
: f Spannung von 50 mV OC %5 mV (ber R 3102 (4k7) einstel- t___ i Jziz 1s s L”
Len, NF-Voltmeter verwenden. I o TR it
ey
i %9, st j 3193 3

; { g i
Lo Ly {e:;"ea'g T Lo
i I : T O D R T N ) e LE& 14
; HENLI L T T e S— ” S
: f i D2 ) §t-6
) . ! LT« 0 (-3 ) R L S,
; + Voajs- B
o T | g
l ! ! T paas r.-'ir‘i wtret
: J N I N G
! bt e GNDY 7 -
: B o e
: z IRt

TR -
i f
' wNiTOR I
. -3 g diee
: ¥ doane

: Fig. 4.16

4.3.4 Fokus-Offset Abgleich

; . -> Fig. 4.17
! ; Das CD-Laufwerk muss in seiner Ublichen Betriebslage sein.
: B Zur  Einstellung die Philips Test CD Nr.3 und ein Digital
Voltmeter verwenden.
n Demontage wie in Abschnitt 4.3.3.

o s Durch schrittweises ODrehen des Trimmpotent iometers
Do R 3146 des SERVO PCB's in  die Positionen 1,2,3, etc.
: ‘ den CD-Mechanismus starten.

n Bei fokussiertem Laser das Potentiometer R 3146 so ein-
i stellen, dass der Spannungsabfall in Bezug auf Masse
tUber C 2136 +400 mV DC betrégt.

R3146

. Fig. 4.17
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4.3.% Test flr die Hall Motor Steuerung

REVOX B126/226-3

'

~» Fig. &.18 ¢ Fig. &.19
uUnterbrechen des Ye-Anschlusses durch Abldten der Ver-
bindung 0d-4 am Motor PLB.

Ein Trimmpotentiometer von 22kQ in Serie mit einem Wi-

derstand von 3,3kQ auf dem Motor PCRB zwischen Anschluss—

punkt 02-3 und der -6V Speisespannung anbringen.

nen Trimmpotent iometer—abgriff wvia Schalter § mit

Anschluss 02-4 (Vo) verbinden.

Mit Hilfe eines Oszillographen zuerst parallel zu R 30%

und anschliiessend dber R 3093 messen.

per Oszillograph darf nicht gleichzeitig Uber beide

Wide inde  angeschlossen werden, weil der Srom  durch

die +2 und -2 Anschllsse gemessen wird.

nas  Trimmpotentiometer auf das Maximum stellen {(dessen

Zchiedfkontakt befindet sich dann am 3,3kQ Widerstandl.

Eine Bisk sinlegen.

pen Ch-Plaver in den SERVICE MOBE schalten:

- Am ausgeschelteten Gerdt beide Tasten PROGRAM STEP +/-
baw. STER +/- dricken und gleichzeitig durch Betdtigen
der POWER-Taste einschalten.

- in der anzeige st nun der blinkende Schriftzug STEP
und darunter die Ziffer 1 sichtbar (SERVICE STEP 1J.
frers Schalter §  schiiessen, Trimopotentiometer soweit
zurdckdrehen, bis 3 komplette Pulse pro 0,1 seac,
sichthar sind. Die Polaritdt des Oszillographen so wih-

Len, dass die Pulse nach oben zeigen.

ne=Yolimetermessung am Anschiuss Od-4 (Ve):

- -1,7 +/=0,5 ¥

~ Ueler R 3096 gemessen, Wert 1

R

Yo =

= maw. 56,46 m¥
- Ueber 3093 gemessen, Wert 2 = max. 58,8 mv

o)

L0 my
ie Maximalwerte
ist der Motor

&
8
- Differenz: Wapt 1 — Wert 2 = max. 6
Betrdgt die Differenz mehr als 6 mV und d
1 sowie 2 werden nicht Uberschritten, &0
defekt.
For ein einwandtreies Funktionieren missen die Werte
denjenigen von Fig. 4.19 cben entsprechen.
Dar  Spitzenwert Toep ist nicht spexifiziert (Wert 1 und
Wart 23,

=~ Spitzenweri-Abweichung < 24 @y
- Flanken-Abweichung < 36 mv
= Fusswert (FOLTH nicht spezifiziert

Hinweis: Die Flankendiiferenz bezieht sich auf e¢inen
asymmetrischen Puls und der Fusswert entspricht dem 0L~
Gffset.

Beispiete {fehlerhatter Signalformen siehe Fig. 4.19
untern.

Mit dem Trimmpotentiometer die Spannung am Messpunkt (02—
& (yed auf -0,9 ¥ einstellen, der Motor muss weiter—
drehen. Auch bei stark reduzierter Amplitude dirfen sich
die Symmetrie und die Rundung des Signals nicht verdn-
dern.

purch Ausschalten des Gerdtes oder Ziehen des Netzstek-
kars wird der SERVICE MODE verlassen. Der CD-Player ist
nach dem ndchsten Einschalten fir den normalen Betrieb
baereit.

i SERVO PCB
i

MOTOR PCB

154 1}
152

{

s
15-3 A
¢ ,
15-1 1y vi ) oo-g
L

CORRECT SIGNAL

CACHLATION
SPIKES
.

.

3
{
J ] Ter RO VETRIGAL
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4.

4 MESSEN DER AUDIO-DATEN

Klirrfaktor

Ausgangspegel und Kanalgleichheit
Frequenzgang

tUbersprechen
Fremdspannungsabstand
Gerduschspannungsabstand
Phasenlinearitat

Akustische Beurteilung

4.1 Klirrfaktor

-> Fig. 4.20
Messaufbau nach Fig. 4.20 mit Klirrfaktor-Messfilter am
Ausgang VARIABLE OUTPUT [2].
Mit der Taste VOLUME + [201 maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.
Test-CD Nr.3 abspielen. Fir die Messung des Linken
Kanals TRACK 4 und fir die Messung des rechten Kanals
TRACK 8.
Fir alle Frequenzen des TRACK 4 oder TRACK 8 muss der
Klirrfaktor kleiner als folgende Werte sein:
0.005% (B126)
0.004% (B226~3)
Die gleichen Messungen sind auch an den Ausgdngen FIXED
OUTPUT €11 vorzunehmen.

4.2 Ausgangspegel und Kanalgteichheit

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.

Test~-CD Nr.3 TRACK 2/3 abspielen.

Mit einem NF-Voltmeter die Pegel der Ausgdnge FIXED [1]
und VARIABLE [2] messen.

Der gemessene Wert muss 2,5 V RMS *+ 1 dB betragen.
Kanalgleichheit: besser als 0,2 dB.

4.3 Frequenzgang

Ausgangspegel kontrollieren (Abschnitt 4.4.2).

Test—-CD Nr.3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf 0 dB einstellen.

Test~CD Nr.3 TRACK 4 fir den linken Kanal und TRACK 8
fir den rechten Kanal abspielen.

Bei maximalem Ausgangpegel muss der Frequenzgang der
Ausgdnge FIXED [11 und VARIABLE [2] bei allen Test-
Frequenzen (41 Hz, 101 Hz, 997 Wz, 3163 Hz, 6373 Hz,
10007 Hz, 16001 Hz, 19001 Hz, 19997 Hz) in der Toleranz
von & 0,1 dB Lliegen.

4.4 Ubersprechen

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stelien.

Test—CD Nr.3 TRACK 2 (Linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegetreferenz auf O dB einstellen.

Uber ein 30 kHz Tiefpasstilter sind beide Ausgénge zu
messen:

TRACK 4 fUr die Messung Ubersprechen L zu R.

TRACK 8 fiir die Messung Ubersprechen R zu L.

Die Ubersprechdémpfung muss mindestens 90 dB betragen.

.4.5 Fremdspannungsabstand

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf O dB einstellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 18 (digitale Stille) abspielen.

Uber ein 30 kHz Tiefpassfilter sind die Ausgdnge FIXED
[11 und VARIABLE [2] zu messen.

Der erreichte Wert muss beim B126 Uber 100 dB bzw. beim
B226—S Uber 102 dB Liegen.

CD—-PLAYER

FILTER

DISTORTION
BRIDGE

FREQUENCY
COUNTER

Fig. 4.20
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4.4.4 Gerduschspannungsabstand

 Mit der Taste VOLUME + [207 maximalen Ausgangspegel ein—

steblen. : NwMMmmmumM f@ﬁmmmwﬁﬁﬁ )
m Uber ein 30 kMz-Tietpassfilter und ein A-Bewertungs- : I

filter sind die Ausgdnge FIXED [1] und VARIABLE [2]1 zu | £= 100Hz2 f = d4iHz

nessen. ; }

B Tesgt-=CD Nr. 3 TRACK 2 (Uinker Kanal / 1 kHz3 abspielen )
und die Pegelreferenz auf O dB einstellen. i I
|

Test-CD Nr.3 TRACK 18 (digitale Stille) abspielen.

w Bie erreichten Werte mlssen iber den folgenden
FT?gﬁﬁzv_ ) ! ) LETYSRTYY |
106 dB (B1263 : g et {1 WYY
108 dB (B2246-5) '
. 4 N I3
4.4.7 Phasenlinearitit yv%%wwmwwﬁv
-» Fig. 4.21
s Mit der Taste YOLUME + (203 maximalen Ausgangspegel ein— i f= 1002Hz
stellen. ‘
w Test~CO Nr.3 TRACK 20 abspielen. }
s Oszilloskop an einem Ausgang anschiiessen und die Recht-
acksignale bei 100 Hz, 400 Hz, 1002 Mz und 5512 He ;
optisch beurteilen. Die kurvenform muss symmetrisch ? A and AR
sein. (Fig.4.2D) il

4.4.8 Akustische Beurteilung

8 Test-C0 Hr.5&4 abspielen und auf Abspielfehler {Unter—
briiche) achten.

u Bie Test~Ch enthdlt die folgenden simulierten Fehler:
intormationsunterbriche von 400 ... 900 um auf TRACK 5 -
TRACK 9.

Schwarze FPunkite (Black Dots) von 300 ... 800 pm  auf
TRACK 11 = TRACK 17.
Simulierter Fingerabdruck aut TRACK 18 und 19.

u Diese EBeurteilung ist natfrlich nur mit einer einwand-
frefen und sorgféltig behandelien Test-CD miglich. Zu~

ghtzliche Fehler kénnen sich mit den simulierten Fehlern ‘ §
summieren und so zum Unterbrechen des Abspielvorganges '
tihren.
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